
FEHLER             MOGLICHE URSACHE   GEGENMASSNAHME
_______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

Motordrehzahl schwankt        Ansprechempfindlichkeit zu hoch oder  Wenn die Ansprechempfindlichkeit über der Hälfte steht, dann
          Integral Verstärkung zu hoch**   diese verringern.Wenn die Ansprechempfindlichkeit unter der 
         Hälfte steht, dann die Integral Verstärkung um 10%
______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

Motor tourt während             Leerlaufgemisch zu mager   Leerlaufgemisch fetter stellen    
Sinkflugs auf       ---------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
          Minimum Kontrollpunkt zu hoch**  Minimum Kontrollpunkt um 5%   
______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

Motor stottert beim               Leerlaufgemisch zu fett   Leerlaufgemisch magerer stellen
Beginn des Steigflugs                       ---------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
         Minimum Kontrollpunkt zu niedrig**  Minimum Kontrollpunkt um 5% erhöhen 
________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

Motordrehzahl lässt während              Vollgasgemisch zu fett   Vollgasgemisch zu mager
eines länger anhaltenden                    ---------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
 Steigfluges nach         Maximaler Pitchwinkel zu hoch   Maximalen Pitchwinkel in 0,5° Schritten reduzieren***   
_______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

Motordrehzahl ist während                  Maximaler Pitchwinkel zu klein   Maximalen Pitchwinkel in 0,5° Schritten erhohen***
des Steigflugs konstant, aber
die Steigrate ist unbefriedigend
_______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

Ausgeprägtes Auftouren des        Ansprechempfindlichkeit zu    Wenn die Ansprechempfindlichkeit unter der Hälfte steht, dann diese 
Motors am Ende des Steigfluges        niedrig oder Integral     erhöhen. Wenn die Ansprechempfindlichkeit  über der Hälfte steht,
oder ein übermäßiges                          Verstärkung zu niedrig**            dann die Integral Verstärkung um 10% erhöhen.
Nachlassen der Drehzahl bei            ----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
Beendigung eines Sinkflugs                Drosselservo zu langsam   Wenn das Servo langsamer als  0,15sec./60° ist, ein schnelleres 
         Servo verwenden
________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

Zusätzliche Flugversuche um das aktive Pitch Management beurteilen zu können.
Wenn Sie die oben aufgeführten Versuche mit dem „collective pull-off range“ in Stellung 0 durchgeführt haben, sollten Sie diese mit „collective pull-off range“ in Stellung 
25% und einem um ca. 15% vergrößerten Pitchweg gegenüber der Einstellung mit einem normalen Drehzahlregler wiederholen.
----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
Motor verliert Drehzahl während       Leistungsbereich des Motors zu gering                        Vergrößern Sie den „collective pull-off range“ und /oder 
anhaltendem Steigflug (mit        erhöhen Sie den „collective pull-off gain“
aktivem Pitch Management)
---------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
Motordrehzahl beim Steigflug o.k.,    Maximaler kollektiver Blattanstellwinkel                 Erhöhen Sie den kollektiven Blattanstellwinkel in 0,5° Schritten 
aber das Steigen ist schwach   zu gering
(mit aktivem Pitch Management)    --------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
    Schlechte Umsetzung des vom Motor   Reduzieren Sie den „collective pull-off gain“ und/oder 
    verfügbaren Leistungsbereichs   reduzieren Sie den “collective pull-off range”
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