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RL20 Kurzanleitung zur Optimierung (in Verbindung mit der RL20 Bedienungsanleitung und dem PC Interface)
  

Wenn der RL20 in einen gut eingestellten Hubschrauber montiert wird, ist eine Einstellung der Ansprechempfindlichkeit ausreichend um ein Schwanken 
der Motordrehzahl bei geringer Last zu vermeiden. Die vorliegende Anleitung zeigt eine umfangreichere Testprozedur um das System Motor/
Drehzahlregler/kollektive Blattverstellung eines Glühzünder- oder Benzin betriebenen Modellhubschraubers zu optimieren. Weitergehende Informa-
tionen sind in der ‚RL20 Anleitung für Fortgeschrittene’ zu finden.   

Flugerprobung: Stellen Sie den Drehzahlregler auf die gewünschte Rotorkopfdrehzahl ein*. Fliegen Sie eine Serie von Steigflügen mit Voll-Pitch, de-
nen Sie jeweils lang anhaltende, steile Sinkflüge von mindestens 4-5 Sekunden Dauer folgen lassen. Führen Sie diesen Test so nah wie möglich und in 
einem gleich bleibenden Abstand zu Ihnen durch um die Drehzahl des Motors gut einschätzen zu können (Vermeidung des Doppler Effekts).   

Benutzung der Tabelle: Wenn mehrere Probleme auftauchen (z.B. Schwanken und Nachlassen der Drehzahl während des Steigflugs), beseitigen Sie 
diese in der Reihenfolge wie sie in der Tabelle aufgeführt sind. (im Beispiel also zuerst das Schwanken der Drehzahl). Prüfen Sie außerdem die mögli-
chen Ursachen in der Reihenfolge wie sie in der Tabelle aufgeführt sind (also z.B. zuerst die Gemischeinstellung prüfen bevor der Min. Kontrollpunkt 
korrigiert wird).

FEHLER            MOGLICHE URSACHE   GEGENMASSNAHME
_______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

Motordrehzahl schwankt       Ansprechempfindlichkeit zu hoch oder  Wenn die Ansprechempfindlichkeit über der Hälfte steht, dann
         Integral Verstärkung zu hoch**  diese verringern.Wenn die Ansprechempfindlichkeit unter der 
        Hälfte steht, dann die Integral Verstärkung um 10%
______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

Motor tourt während            Leerlaufgemisch zu mager   Leerlaufgemisch fetter stellen    
Sinkflugs auf      -----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
         Minimum Kontrollpunkt zu hoch**  Minimum Kontrollpunkt um 5% 
_______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

Motor stottert beim              Leerlaufgemisch zu fett   Leerlaufgemisch magerer stellen
Beginn des Steigflugs                      ------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
        Minimum Kontrollpunkt zu niedrig**  Minimum Kontrollpunkt um 5% erhöhen 
________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

Motordrehzahl lässt während             Vollgasgemisch zu fett   Vollgasgemisch zu mager
eines länger anhaltenden                    ----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
 Steigfluges nach        Maximaler Pitchwinkel zu hoch  Maximalen Pitchwinkel in 0,5° Schritten reduzieren***   
_______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

Motordrehzahl ist während                 Maximaler Pitchwinkel zu klein  Maximalen Pitchwinkel in 0,5° Schritten erhohen***
des Steigflugs konstant, aber
die Steigrate ist unbefriedigend
_______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

Ausgeprägtes Auftouren des       Ansprechempfindlichkeit zu    Wenn die Ansprechempfindlichkeit unter der Hälfte steht, dann diese 
Motors am Ende des Steigfluges       niedrig oder Integral    erhöhen. Wenn die Ansprechempfindlichkeit  über der Hälfte steht,
oder ein übermäßiges                         Verstärkung zu niedrig**            dann die Integral Verstärkung um 10% erhöhen.
Nachlassen der Drehzahl bei           -------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
Beendigung eines Sinkflugs               Drosselservo zu langsam   Wenn das Servo langsamer als  0,15sec./60° ist, ein schnelleres 
        Servo verwenden
________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________


